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1. WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecanigj % wymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych 2z odtworzeniem geodezyjnym sytuacyjnego ustastniepcego i
projektowanego oraz ich punktow wység&owych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna stanowieé& dokumentacji na zadanie ,Wymiana nawierzchni
zwirowych alei parkowych wraz z wytyczeniefoiezki rowerowej i wymiam nawierzchni utwardzonej
w najblizszym otoczeniu pomnika Jana Pawia I1.”

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robot zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i magcymi na celu realizagjprojektu.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséiowych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtdwnych i punktéw
wysokasciowych,

b) uzupetienie dodatkowymi punktami ,

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyseég&owych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroda przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoOb utatwiaicy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Okreslenia podane w STaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi normami i dokumentacj
projektowa

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padaw
ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoéine.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wyseckowych naleéy stosowé nastpujacy
sSprat:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidregd
4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D.00®MQNymagania ogdlne.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezine do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny &yvykonane przez osoby posiagtzd odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich kach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéaboczych. Bédy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oki&one w dokumentacji projektowep s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu
istotnie ré@nia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym
Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie niewmno by zmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez hyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynid@g z r@nic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej iednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam
wykonane na koszt Zamawiagpgo. Zaniechanie powiadomieniayniera ozhaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obg#za Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i pungigrednie osi trasy musady¢ zaopatrzone
w oznaczenia okéajace w sposéb wyiay i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatize
w czasie trwania robot. Jeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamagego zostam zniszczone
przez Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgegt konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostanne odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdéavidtowej realizacji robét nate do
obowiazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtdwnych osaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pony by zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztkdowhzane do punktéw
pomocniczych, potmnych poza granicrobdt ziemnych. Maksymalna odle§topomigdzy punktami
gtébwnymi na odcinkach prostych nie meoprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie itynierskim.

Maksymalna odlegké migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem trasy drogowe;
i obiektéw towarzysgcych. Jako repery robocze pma wykorzystd punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesigocze nalgy zatazy¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattiwéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.
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Rzedne reperdw roboczych naleokreila¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujniwelacg podwojrm w nawikzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcej wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaywego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowe] albo
innej osnowy geodezyjnej, oktenej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytrdescz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej wasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpadizostatych
dr6ég. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2,

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezbmpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow
na powierzchni terenu (okdlenie granicy robo6t), zgodnie z dokumengapjojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeni®trdo w miejscach zaakceptowanych
przez Ireyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy naley stosowd w przypadku nasypéw o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopdéw gkbszych ni 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogov@legiéé ta co najmniej powinna odpowiatla
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiveia¢c wykonanie nasypoéw i wykopéw o
ksztatcie zgodnym z dokumentagjrojektovs.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektdw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktdw okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétaprzyczotkow i
filarow mostow i wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktdw dokumentacja prtjela powinna zawieta opis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtpdiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogdine.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych =z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasiciowych naley prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00d@magania ogoéine.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano ST D.00.00.09mdgania ogdélne.
8.2. Sposi6b odbioru robét

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagfe na podstawie szkicéw i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu nkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrégi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 ha wykonania rob6t obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochromh iprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Pfatnag¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauv koszcie robét
mostowych.
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1. Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii,
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Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okggciowe, GUGIK 1979.
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